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 (AUTO_MS1) اتومات مدل  مدارفرمان دربدستودالعمل 

 

 قابلیت ها:

 .LCDسریع و ساده توسط نمایشگر برنامه ریزی مجزا  -

 قابلیت حرکت با شیب آرام در باز شدن و بسته شدن و ورود به سرعت آهسته. -

 .BMSاتصال به سیستم قابلیت -

 .شارژ اتوماتیک باطریقابلیت -

 .دستی میزان جریان کشی به صورت  موتورحرکت تست قابلیت  -

 

 شماتیک برد:
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 مشخصات ترمینالها:

                          مشترک 

 

 

 

 اتصال انکودر و تنظیم ولتاژ انکودر
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 خروجی ها:

 موتور: 

 میباشد.مستقیم  24ولت یا 42و  Brushاز نوع  موتور

 :صفحه کیبورد

 به صفحه کیبورد )پنل انتخاب مد(میباشد.جهت اتصال 

 قفل برقی: 

 در صورت لزوم.ولت  24ولت یا  42قفل برقی جهت را اندازی 

 :BMSخروجی رله 

 یک رله به منظور استفاده خاص.

 :خروجی های ولتاژ

 آمپر. 4ولت  42ولت و  24خروجی با ولتاژ 

 :خروجی اتصال باطری

ولتاژ شارژ و فعال کردن آن در منوی . جهت اتصال و شارژ باطری استفاده میشود

 .تنظیمات شارژر موجود میباشد
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 فرمانهای ورودی:

INT دربباز شدن رادار داخلی جهت : فرمان  . 

EXT:  دربباز شدن رادار خارجی جهت فرمان . 

PHT منطق و فعال کردن آن در منوی  .میباشدبین درب : فرمان چشم    

 .تنظیمات چشم میباشد

OP: .فرمان باز شدن درب که به ریموت متصل میشود 

BMS : ورودی از سیستمBMS .)میباشد.)استفاده خاص 

ENCODER :جهت اتصال انکودر موتور. 

 فیوزها:

F2 در مواقع اضطراری. کل مدارآمپر جهت قطع برق  7: فیوز 

 توجه: از بستن سیم به جای فیوز جدا خودداری فرمائید. 

 :نمایشگر

 جهت  تنظیمات پارامترها . 4*8کاراکتری  LCDیک عدد 

 :هاتاچ سوئیچ

SET  :اصلیی هاجهت ورود به منو . 

EXIT  : منو ها خروج ازجهت. 

UP  : پارامترها و فعال کردنافزایش جهت. 

DOWN : پارامترها. و غیرفعال کردن کاهشجهت 
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 :   موتورحرکت  خودکار برنامه ریزی

پس از اتصال برق به مدار ، سیستم به صورت اتوماتیکک وارد مکد تنظکیم خودککار 

 نمایش داده میشود وبه روی نمایشگر  LEARNINGعبارت  میشود. در این لحظه

میشود جکای سکیمهای موتکور را عککس کنیکد( و  بازمیگردد )اگر درب  بستهدرب 

که نمایانگر  :Pنمایان میگردد در قسمت به روی نمایشگر  Closingعبارت  سپس

 نوشکته شکود بایکد عکدد صکفرتعداد پالسهای شمارش شده توسط انکودر است 

انککودر را تعکوی   Bو   A)اگر عکدد در حکال افکزایش نمایکان شکد جکای سکیمهای 

 کنید(.

بکا فشکار موتکور متوقکش شکده و شدن کامل درب و برخورد با مانع ،  بستهپس از 

نهایی به موتور میزان جریان برخورد بکه مکانع را انکدازه گیکری میکنکد )اگکر پکارامتر 

CURLIMIT  روی حالتMANUAL بکازدرب  باشد این عمل انجام نمیشود(.سپس 

عکدد در  :Pبروی نمایشگر نمایکان شکده و در قسکمت  Openingعبارت  ومیشود 

ود. پس از رسیدن درب به انتها موتکور متوقکش شکده و حال افزایش باید نمایان ش

 به منظور پایان کار نمایش داده میشود. LEARNIG FINISHEDدر انتها عبارت 

 روش کار:

درب بککاز میشککود و  (EXT)یککا خککارجی  (INT)رادار داخلککی پککس از دریافککت فرمککان 

در مکان تنظکیم شکده  (Setup)مطابق با تنظیمات انجام شده در منوی تنظیمات 

(OpSlowPo)  و بککا شککیب تنظککیم شککده(Deceler) تنظککیم  وارد سککرعت آهسککته

پالس های تنظیم شده در زمان تنظکیم پس از طی و  میشود  (Open LSp)شده

 خودکار متوقش میگردد.

میکنکد و در مککان درب شروع به بسته شدن  (Pause Ti)پس از طی زمان توقش 

 وارد سرعت آهسته (Deceler)و با شیب تنظیم شده   (CLSlowPo)تنظیم شده 

میشود و پس از طی پالس های تنظیم شده در زمکان   (Close LSp)تنظیم شده

 تنظیم خودکار متوقش میگردد.

در صورت فعکال ، بین درب قرار گیرد در هنگام بسته شدن شئ جلوی چشم اگر 

 .باز میشود مجدداو  شدهدرب متوقش  ،(Photo)بودن در منوی تنظیمات 

فعال باشد،هنگامی که درب در حال بسته شدن است و در  Obstacleاگر پارامتر 

 انتهای مسیر به مانع برخورد میکند ،درب متوقش شده و سپس باز میگردد.

غیرفعال باشد ، اگکر در هنگکام بسکته شکده در انتهکای ککار  Obstacleاگر پارامتر 

 توقش میگردد و باز نمیشود.درب به مانع برخورد کند همانجا م
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 :مدهای کاری

  :(Normal) حالت نرمال -2

 این مد ، حالت کار عادی سیستم است.

  :(Partial) نیمه بازحالت  -4

در قسمت تنظیمکات انکدازه بکاز  در این مد میتوان درب را به میزان دلخواه باز کرد.

 شدن درب را به صورت درصد میتوان تنظیم کرد.

  :(Night)شب حالت  -3

و رادار بککاز میشککود  نیمککه بککاز ،درب بککه میککزان تنظککیم شککده در حالککت در ایککن مککد 

 و پس از بسته شدن قفل را فعال میکند.خارجی هم عمل نمیکند )یکطرفه( 

 :(OneWay)یک طرفه حالت  -2

 در این مد درب فقط از داخل باز میشود و رادار خارجی غیر فعال میگردد.

 :(Open)باز  دائمحالت  -5

 در این مد پس از فرمان باز شدن درب به صورت دائم باز میماند.

 :(Close)دائم بسته حالت  -6

بکاز میگکردد و رادار داخلکی و   )فرمکان خکارجی( OPدرب فقط با فرمکان در این مد 

 خارجی غیر فعال میگردد.

موجکود  (Mode)تمامی مدهای فوق در منوی تنظیمکات لازم به توضیح است که 

 مد دلخواه را تنظیم کرد. میتواناز طریق صفحه کیبورد )پنل( میباشند و همچنین 
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 منوی تنظیمات:

  :(Default)تبدیل به حالت کارخانه ای  -2

با ورود به این قسمت میتوان سیستم را ریسکت و تبکدیل بکه حالکت کارخانکه ای 

 پیش فرض تبدیل میشوند. کرد. در این صورت تمامی مقادیر پارامترها به مقدار

 

  :(Setup)راه اندازی  -4

 تمامی پارامترهای مربوط به تنظیمات حرکت درب در این قسمت وجود دارد.

 

Open HSp: .تنظیم سرعت تند در باز شدن 

Close HSp.تنظیم سرعت تند در بسته شدن : 

Open LSp.تنظیم سرعت آهسته در باز شدن : 

Close LSp آهسته در بسته شدن.: تنظیم سرعت 

OpSlowPo باز شدن. کند شونده درنقطه شروع شیب : تنظیم 

CLSlowPo : شدن. بسته کند شونده درنقطه شروع شیب تنظیم 

Pause Ti زمان توقش در هنگام باز بودن: تنظیم. 

RampEnd در باز و بسته شدن نقطه پایانی شیب کند شونده: تنظیم. 

PulseReset :.تنظیم درصد صفر کردن پالسها 

CURLIMIT.تنظیم جریان برخورد به مانع در حالت اتوماتیک یا دستی : 

Obstacle :. فعال و غیر فعال کردن برگشت درب در هنگام برخورد با مانع 
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  :(Mode)مدهای کاری  -3

لازم بکه کککر اسکت ککه هکم از ایکن روش و هکم از  ،جهت ورود به مدهای ککاری 

طریق صکفحه کیبکورد )پنکل( میتکوان بکه مکدها دسترسکی داشکت.مدهای ککاری 

 عبارتند از:

“Normal"  "Partial"  "Night "  "OneWay"  " Open "  "  Close  "  

 

  :(Lock) قفل برقی -2

 میباشد. Status , Logicشامل دو گزینه  Lockمنوی 

میتکوان  Logicمیتوان قفل را فعال یکا غیکر فعکال ککرد و در منکوی  Statusدر منوی 

در آن را انتخکاب ککرد.  (NC)یا بسته بکودن (NO)منطق آن یعنی درحالت عادی باز

را  (Permanent)یکا دائمکی  (Momentary)لحظکه ای حالت میتوان   Modeمنوی 

ثانیکه قفکل تحریکک  2به مدت  ،در حالت لحظه ای پس از حرکت دربانتخاب کرد.

 عال است.شده و قطع میگردد و لی در حالت دائمی در کل مسیر حرکت قفل ف

 

  :(Battery)باطری  -5

 میباشد. BattVolt, Charger, Voltageگزینه  سهشامل  Batteryمنوی 

و در  را انتخکاب ککرد (12V,24V)ولتاژ باطری مکورد نظکر میتوان  BattVoltدر منوی 

میتوان  Voltageشارژر را فعال یا غیر فعال کرد و در منوی میتوان  Chargerمنوی 

 در کل زمان شارژ جریان شارژ کنترل میگردد.ولتاژ باطری را مشاهده کرد.

 

  :(Photo)چشمی  -6

 میباشد. Status , Logicگزینه  دوشامل  Photoمنوی 

 Logicمیتوان چشم بین درب را فعال یا غیر فعال کرد و در منوی  Statusدر منوی 

آن را انتخکاب   (NC)یا بسته بودن (NO) میتوان منطق آن یعنی درحالت عادی باز

 کرد.

  :(Auto Set)تنظیم اتوماتیک  -7
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وارد تنظککیم خودکککار درب میشککوید کککه مراحککل کککار در منککو بککا وارد شککدن بککه ایککن 

 قسمت فوق ککر شده است.در  برنامه ریزی خودکار حرکت موتورقسمت 

 

  :(Test) تست حرکت موتور -8

درب بکا  میتوان جهت حرکت موتور را تست ککرد.  Downو  Upدراین قسمت و توسط کلیدهای 

در این لحظه تعداد پالسهای باید بسته شود. Downباید باز و با فشردن کلید  Upفشردن کلید 

و در جهکت بسکته  افکزایشدر جهت بازشدن پالسکها  کهانکودر در خط دوم نمایش داده میشود

اگر عکس این عمکل انجکام میشکود بایکد جکای سکیمهای موتکور را میابند. کاهششدن پالسها 

 تعوی  کرد.

 دیاگرام تنظیماتبلوک 
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 تنظیمات جدول

 پارامتر توضیحات حدوا حداقل حداکثر پیش فرض راهنمایی

 Open HSp تنظیم سرعت تند باز شدن درصد 0 000 60 
 CloseHSp شدن بستهتنظیم سرعت تند  درصد 0 000 60 
 Open LSp شدن آهسته بازتنظیم سرعت  درصد 0 000 01 
 CLoseLSP شدن آهسته بستهتنظیم سرعت  درصد 0 000 01 

 OpSlowPo تنظیم مکان آهسته شدن در باز شدن درصد 0 000 60 % آخر مسیر00برای مثال 
 CLSlowPo شدن بستهتنظیم مکان آهسته شدن در  درصد 0 000 01 % آخر مسیر00برای مثال 

 Pause Ti تنظیم زمان توقف در باز بودن ثانیه 0 60 1 
شیب در باز و انتهای نقطه تنظیم  درصد 0 10 1 

 بسته
RampEnd 

 PulseRst مکان ریست کردن پالسهاتنظیم  درصد 0 00 0 
Auto اتوماتیک 

Manual دستی 
تنظیم خودکار یا دستی جریان برخورد  درصد 0 000 60

 با مانع
Curlimit 

فعال/غیر - - فعال 

 فعال
باز شدن پس از برخورد با مانع در 

 دورآهسته
Obstacle 

 


